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1 Allgemeine Sicherheitshinweise

A\

ACHTUNG: WICHTIGE SICHERHEITSANWEISUNGEN

FUR DIE SICHERHEIT VON PERSONEN IST ES WICHTIG DIESE
ANWEISUNGEN ZU BEACHTEN

DIESE ANWEISUNGEN AUFBEWAHREN

Bas_vorliegende Installationshandbuch ist ausschlieBlich fiir Fachpersonal

estimmt.

A Die Nichtbeachtung der in diesem Handbuch enthaltenen Informationen

kann Verletzungyen oder Schaden am Gerat zur Folge haben.

ROGERTECHNOLOGY lehntjede Haftung fir Schaden, diedurchunsachgemalen
oder nicht bestimmungsgemalien, den Angaben dieses Handbuchs nicht
entsprechenden Gebrauch verursacht werden, ab.

Die Montage, die elektrischen Anschlisse und die Einstellung missen
facf&gerecht und in Ubereinstimmung der geltenden Richtlinien ausgefiihrt
\éver hen. Lesen Sie die Anleitungen vor der Montage des Produktes aufmerksam
urch.

Eine unsachgemale Montage kann eine Gefahrenquelle darstellen.

Vor dem Beginn der Montage ist die Unversehrtheit des Gerats zu tiberpriifen: Im

Zweifelsfall'das Produkt nicht verwenden und sich nur an fachlich qualifiziertes
Personal wenden.

Das Gerat nicht in Umqhebungen montieren, deren  Atmosphare

explosionsgefahrdet ist: das Vorhandensein von Gas oder brennbaren Dampfen
ist ein schweres Sicherheitsrisiko.

Vor der Montage der Motorisierung sind alle strukturellen Veranderungen

vorzunehmen, um Sicherheits- und Schutzzonen zu schaffen bzw. alle
quetschgefahrdeten, abschergefahrdeten, leitenden sowie alle anderen
allgemein gefahrlichen Bereiche zu sichern.

ACHTUNG: Uberpriifen, dass die existierende Struktur festigkeits- und
stabilitatstechnisch ausreicht.

ROGER TECHNOLOGY ist weder fir die Einhaltung der fachgerechten
Konstruktion der zu motorisierenden

Tur- und Fensterfligel noch fir deren Verformungen verantwortlich, sollten
diese beim Betrieb auftreten.

Die Sicherheitseinrichtungen (Fotozellen, Sicherheitsleisten, Notstopps
usw.) missen unter Beriicksichtigung von Folgendem installiert werden:
den ?elt.enden Vorschriften und Richtlinien, den fachgerechten Kriterien, der
Installationsumgebung, der Betriebslogik des Systems und den Kraften, die von
der motorisierten Tur oder dem Tor ausgehen.

Die  Sicherheitseinrichtungen ~ mussen  alle  quetschgefahrdeten,
abschergefahrdeten, leitenden sowie alle anderen allgemein gefahrlichen
Bereiche der motorisierten Tur oder des motorisierten Tores sichern Dem
Installateur wird empfohlen, zu Uberpriifen, dass die bewegten Tir- und
Fensterfligel keine scharfen Kanten haben oder abschergefahrdete, leitende
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Gefahren verursachen.
Wenn es aufgrund der Risikoanalyse erforderlich ist, verformbare
Sicherheitsleisten am beweglichen Teil installieren.
Es ist zu beachten, dassdgeméB der Norm UNI EN 12635 alle Anforderungen
der Normen EN 12604 und EN 12453 erfiillt und gegebenenfalls auch Uberpruft
werden mussen.
Die Europaischen Richtlinien EN 12453 und EN 12445 legen die
Mindestanforderungen an die Nutzungssicherheit von automatischen Tiren
und Toren fest. Insbesondere sehen sie die Nutzung der Begrenzung der Krafte
und der Sicherheitsvorrichtungen vor (Trittmatten, Lichtschranken, Totmann-
Funktion usw.), welche die Anwesenheit von Personen oder Sachen erfassen,
und das Anstoflen unter allen Bedingungen vermeiden.
Der Installateur muss die Aufprallkrafte messen und auf dem Steuergerat die
Geschwindigkeits- und Drehmomentwerte wahlen, mit denen die Tur bzw. das
motorisierte Tor die von den Richtlinien EN 12453 und EN 12445 festgesetzten
Vorschriften einhalt.
Bei der Installation von nicht kompatiblen Komponenten tbernimmt ROGER
EECFNOLOGY keine Haftung in Bezug auf Sicherheit und ordnungsgemalie
unktion.

Wenn die Totmann-Funktion aktiv ist, muss der Installateur den maximalen
Bremsweq oder die alternative Verwendung einer verformbaren Gummileiste,
die SchlieBgeschwindigkeit des Durchgangs und alle durch die anwendbaren
Normen festgelegten Malinahmen priifen. Auferdem wird darauf hingewiesen,
dass die Steuereinrichtung bei einer festen Anordnung in einer Position
aufgestellt werden muss, die die Kontrolle und den Betrieb der Automatisierung
gewahrleistet und dass die Art der Steuerung und die Art der Verwendung der
UNI EN 12453 Prospekt 1 entsprechen (mit dem folgende Einschrankungen:
Steuerung vom T}g) A oder B und Verwendungsart 1 oder 2).
Bei Verwendung der Bedienung vom "Steuerpult’, missen sich die Personen,
die sich moglicherweise im Bereich der beweglichen Teile befinden, von der
Automatisierun? entfernen Die Direktsteuerungen misgen in einer Mindesthohe
von 1,5 m installiert werden und dirfen nicht fir die Offentlichkeit zuganglich
sein, und auller wenn das Gerat mit einem Schlussel betatigt wird, missen sie
in direkter Sicht auf das motorisierte Teil und entfernt von beweglichen Teilen
sein.
Die Anzeigen, die nach den geltenden Vorschriften fir die Kennzeichnung
gefahrlicher Bereiche erforderlich sind, anbringen.
Jede Installation muss die Kenndaten der motorisierten Tur oder des Tores
gemaB EN 13241-1:2001 oder nachfolgenden Uberarbeitungen sichtbar
anzeigen.
A Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter oder Trennschalter mit

Offnungsabstand der Kontakte von mindestens 3 mm einbauen; Den
Trennschalter auf OFF stellen und alle Pufferbatterientrennen, bevor Reinigungs-
oder Wartungsarbeiten durchgefuhrt werden.
Prifen, ob sich vor der Elektroanlage ein geeigneter Fehlerstromschutzschalter
mit Schwellenwert 0,03 A und Uberstromschutz befinden, unter Beachtung der
technischen Regeln und der geltenden Normen.
Falls vorgeschrieben, den Antrieb an eine wirksame und den Sicherheitsnormen
entsprechende Erdungsanlage anschlielen.

93




Eingriffe an den elektronischen Geraten dirfen nur mit antistatischem geerdeten
Armschutz vorgenommen werden.

Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte dirfen ausschlieRlich
Originalersatzteile verwendet werden.

Der Installateur muss alle Informationen zum automatischen, manuellen und
Ntc)Jt—BetbriebdesTorsIiefern unddem Benutzerder Anlage die Gebrauchsanleitung
bergeben.

Vermeiden Sie Arbeiten in der Nahe der Scharniere oder der beweglichen
Bauteile. Halten Sie sich wahrend der Bewegung aus dem Aktionsradius der
Tur oder des motorisierten Tors fern.

Stellen Sie sich nicht gegen die Bewegung der Tir oder des motorisierten Tors,
da dadurch Gefahrensituationen entstehen konnten.

Der Torantrieb darf von Kindern ab 8 Jahren und von Personen mit physisch,
sensoriell oder geistig ein%eschrénkten Fahigkeiten verwendet werden bzw.
von Personen ohne ausreichende Erfahrung oder Kenntnis, sofern sie von einer
fur ihre Sicherheit verantwortlichen Person iberwacht oder in den sicheren
Gebrauch des Gerats eingewiesen und Uber alle damit zusammenhangenden
Gefahren informiert wurden.

Kinder missen Uberwacht werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem
Gerat spielen oder sich im Aktionsradius der motorisierten Tur oder des Tors
aufhalten. Halten Sie die Fernbedienungen und/oder alle Steuervorrichtungen
von Kindern fern, um unbeabsichtigte Betatigungen der Tir oder des
motorisierten Tors zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung der obigen Vorschriften kann zu Gefahrensituationen
fihren. Reparaturen oder technische Eingriffe mussen von qualifiziertem
Fachpersonal durchgefihrt werden.

Die Reini%ung und Wartung darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

Schalten Sie im Falle einer Betriebsstb'runﬂ]des Produkts den Hauptschalter
aus. Versuchen Sie nicht, den Torantrieb selbst zu reparieren, sondern wenden
Sie sich an qualifiziertes Fachpersonal.

Die Verpackungsmaterialien (Kunststoff, Polystyrol usw.) miissen sachgemal
entsorgt werden und dirfen nicht in Kinderhande gelangen, da sie eine
Gefahrenquelle darstellen kdnnen.

Die Verlpackungselemente gemal den geltenden Bestimmungen entsorgen und
recyceln.

Diege Anleitung muss aufbewahrt und eventuellen neuen Benutzern der Anlage
ubergeben werden.

Konformitatserklarung
Der Unterzeichnende Dino Florian, gesetzlicher Vertreter von Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano

V.to (TV) ERKLART, dass die Steuerung B70/1DC mit den von den folgenden Gemeinschaftsrichtlinien vorgegebenen
Bestimmungen Ubereinstimmt:

- 2014/35/EU LVD Richtlinie
- 2014/30/EU EMC Richtlinie
- 2014/53/EU RED Richtlinie
- 2011/65/CE RoHS Richtlinie

Ort: Mogliano V.to  Datum: 02/05/2016 Unterschrift %M D%ﬂ
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2 Symbole

Im Folgenden zeigen wir die Symbole und ihre Bedeutung, die im Handbuch
oder auf den Produktetiketten verwendet werden.

Allgemeine Gefahr.

A Wichtige Sicherheitsinformationen. Weist auf Vorgange oder
Situationen hin, bei denen das Personal sehr genau aufpassen

Muss.

Gefahr gefahrlicher Spannung.

Weist auf Vorgange oder Situationen hin, bei denen das Personal

sehr genau auf gefahrliche Spannungen achten muss.

Gefahr heiBBer Oberflachen.

Weist auf die Gefahr durch das Vorhandensein heiler Bereiche oder

Bereiche mit Teilen mit hoher Temperatur hin (Verbrennungsgefahr)

Niitzliche Informationen.

Weist auf nitzliche Informationen fir die Installation hin.

Konsultieren der Installations- und Bedienungsanweisungen.

Weist auf die Verpflichtung hin, das Handbuch oder das

Originaldokument zu konsultieren, das fur die zukinftige

Verwendung verfligbar sein muss und in keiner Weise beschadigt

werden darf.

Verbindungsstelle der Erdung.

Gibt den zulassigen Temperaturbereich an.

Wechselstrom (AC)
Gleichstrom (DC)

Symbol fir die Entsorgung des Produkts gemall der WEEE-
Richtlinie, siehe Kapitel 24.

=e B e b P

1

3 Produktbeschreibung

Die Steuereinheit B70/1DC kontrolliert im Modus SENSORED mit Sensor und unter Verwendung eines hochauflésenden
Encoders den biirstenlosen Motor ROGER fiir Antriebe mit einem Schiebetor.

ACHTUNG: Es muss auf die Einstellung des Parameters A | geachtet werden. Eine
falsche Einstellung kann Funktionsstorungen des Antriebs verursachen.

ROGER TECHNOLOGY lehnt jede Haftung fiir Schaden, die durch unsachgemalen oder nicht
bestimmungsgemalien, den Angaben dieses Handbuchs nicht entsprechenden Gebrauch verursacht
werden, ab.

Wir empfehlen die Verwendung von Zubehor, Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen von ROGER TECHNOLOGY.
Insbesondere empfehlen wir, Lichtschranken der Baureihe FAES und F4S zu verwenden.

m Fir weitere Informationen, siehe die Installationsanleitung der Automatisierung BH30
oder BM30.
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4 Aktualisierungen Version P2.00 L

1. Unter Beibehaltung der Funktionen der Version r1.65 wurde der Speicher von FLASH im Hinblick auf
zukiinftige Entwicklungen von 64k auf 256k erweitert

2. Steckverbinder zum Einstecken des WiFi-Moduls hinzugefiigt (fiir zukiinftige Verwendung)

3. Verbesserte Verwaltung des persistenten AP-Befehls

4. Verbessertes Management der garantierten Schlieffung

5. Der Positionswiederherstellungsmodus kann jetzt auch mit dem PED-Befehl aktiviert werden

5 Technische Daten des Produkts

BH30/600 | BH30/800 | BH30/600/HS (& |BM30/400 | BM30/300/Hs (@3 BH30/804/R ()
VERSORGUNGSSPANNUNG 230 V~ 1 10% 50 Hz (B70/1DC/115: 115 V~ £ 10% 60 Hz)
MAXIMAL VOM STROMNETZ
AUFGENOMMENE LEISTUNG 130 W 140 W 140 W 120W 125W 140 W
ANLAUFLEISTUNG 300w 450 W 350 W 280 W 320w 330w

F1 = 15A (AT0257) Schutz des Kraft-Motor Stromkreis
SICHERUNGEN F2 = 2A (AT0257) Schutz der Zubehdr Stromversorgung

F3 = T1A (5x20 mm) (B70/1DC/115: T2A (5x20 mm))
ANSCHLIESSBARE MOTOREN 1
a%l_!r%l\g\leRSORGUNG DES 24 V~, mit selbstschiitzendem Wechselrichter
MOTORTYP Biirstenloser Sinusmotor (ROGER BRUSHLESS)
MOTORSTEUERUNG Sensoriiberwacht und feldorientiert (FOC)
NENNLEISTUNG MOTOR 45W 75W 120w 45W 100 W oW
HOCHSTLEISTUNG MOTOR 125W 200 W 350 W 10w 320w 330W
HOCHSTLEISTUNG 13W 25W 25W 13W 25W 25W
BLINKLEUCHTE (24Vdc) | (24 Vdc) (24 Vdc) (24 Vdc) (24 Vdc) (24 Vdc)
INTERVALLDAUER 509
BLINKLEUCHTE °
HOCHSTLEISTUNG .
ZUGANGSBELEUCHTUNG 100 W 230 V~~ - 40 W 24 V~~/dc (reiner Kontakt)
LICHTLEISTUNG TOR —
GEOFFNET 3W (24V=)
AUSGANGSLEISTUNG FUR 7W 10w 10 W TW mnow 0w
ZUBEHOR (24 V==3) | (24 V=) (24 V=) (24 V=) (24 V=) (24 V=)
BETRIEBSTEMPERATUR /ﬂ/ /ﬂf

-20°C +55°C

SCHALLDRUCK WAHREND DES <70 dB(A
GEBRAUCHS
PRODUKTABMESSUNGEN Abmessungen in mm 200x90x45 Gewicht: 0,244 kg

() BH30/500/HS/115 - BH30/600/115 - BH30/600/HS/115 - BH30/800/115 - BH30/804/R/115 -
.B1 JGER BM30/300/HS/115

A Die Summe der Stromaufnahmen aller angeschlossenen Zubeharteile darf nicht die, in der Tabelle angegebenen,
maximalen Leistungsdaten {iberschreiten. Die Daten werden NUR mit Original-Zubehor von ROGER
TECHNOLOGY garantiert. Die Verwendung von nicht Original-Zubehor kann zu Funktionsstorungen fiihren. ROGER
TECHNOLOGY iibernimmt keine Haftung bei falschen oder nicht geeigneten Installationen.

Alle Anschliisse sind durch Sicherungen geschiitzt, siehe Tabelle. Die Zugangsbeleuchtung erfordert eine externe
Sicherung.
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6 Beschreibung der Anschliisse

Um Zugang zum Klemmbrett fiir den Anschluss der Steuerungen zu haben, die Abdeckung des Motors abnehmen, wie
auf Abbildung 1 gezeigt:

+ Die zwei Schrauben (A) entfernen und den Deckel (B) heben;.

+ BH30: die Abdeckung zu sich hin versetzen und anheben (B).

Wenn das Akkuladegerdt B71/BC (NUR BH30) installiert ist, auf Abbildung 2 Bezug nehmen:

+ die zwei Schrauben A entfernen;

+ die Abdeckung zu sich hin versetzen und anheben (B).

+ die Abdeckung um 180° (C) drehen und vor dem Antrieb ablegen. Achtung! Die Abdeckung nicht mit jahen
Bewegungen anheben oder hochreillen. Die Verkabelung konnte beschadigt werden.

In Abbildung 3-4-5-6-7-8 ist das Anschlussschema der Netzspannung an die Steuerkarte des Motors (B70/1DC) dargestellt.
6.1 Art der Installation

ﬁ Es liegt in der Verantwortung des Installateurs, die Eignung der Kabel in Bezug auf die in der Installation
verwendeten Gerdte und deren technische Eigenschaften zu tiberpriifen.

Empfohlene Kabel
1 | Stromversorgung Kabel mit mit doppelt isolierten Typ HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Lichtschranken - Empfanger FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
3 | Lichtschranken - Sender FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
4 LED Blinkleuchte R92/LED24 - FIFTHY/24 Kabel 2x1 mm? (Kabelliinge Max 10 m)
Stromversorgung 24V dc
5 |Antenne Kabel 50 Ohm RG58 (Kabellange Max 10 m)
Schliissel-Wahlschalter R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (Kabelldnge Max 20 m)
Numerische Tastatur H85/TTD - H85/TDS 5
6 | (Anschiud auf HBS/DEC - H85/DEC2) Kabel 2x0,5 mm’ (Kabellange Max 30 m)
; Kabel 4x0,5 mm? (Kabellange Max 20 m)
E'Lsnsslcﬁfg S‘:gjé?i%) Die Anzahl der Leiter steigt bei Verwendung von mehr als
Y einem Ausgangskontakt an H85/DEC - H85/DEC2
Kontrollleuchte Schwingtor offen ) N
7 Stromversorgung 24V DC 3W max Kabel 2x0,5 mm? (Kabellange Max 20 m)
Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt) ) N
8 Stromversorgung 230 Vac (100 W max) Kabel 2x1 mm* (Kabellnge Max 20 m)

EMPFEHLUNGEN: Im Falle schon vorhandener Installationen empfehlen wir, den Querschnitt und den (guten)
Zustand der Kabel zu liberpriifen.
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6.2 Elektrische Anschliisse

Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter oder Trennschalter mit Offnungsabstand
der Kontakte von mindestens 3 mm einbauen; Den Trennschalter auf OFF stellen und alle
Pufferbatterien trennen, bevor Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden.
Prifen, ob sich vor der Elektroanlage ein geeigneter Fehlerstromschutzschalter mit
Schwellenwert 0,03 A und Uberstromschutz befinden, unter Beachtung der technischen Regeln
und der geltenden Normen.

Fir die Stromversorgung ein elektrisches Kabel vom Typ HO7RN-F 3G1.5 verwenden, und mit
deanISmmen L (braun), N (blau), @ (gelb/griin), die sich im Inneren der Automation befinden,
verbinden.

Die Umhdillung des Versorgungskabels nur auf Klemmenhohe (siehe Bez. D Abb. 3-7) abziehen
und mit dem speziellen Kabelbinder befestigen.

Mit einem Tester die Spannung in Volt des primaren Netzanschlusses priifen.

TRANSFORMER

Um die ordnungsgemalie Funktion der Brushless-Antriebe sicherzustellen,
muss die primare Netzstromversorgungsspannung wie folgt sein:

- 230Vac +10% fir das Steuergerat B70/1DC.

- 115Vac +10% fiir das Steuergerat B70/1DC/115.

Wenn die erfasste Spannung die oben genannten Daten nicht erflillt oder
nicht stabil ist, konnte die Automatisierung auf NICHT effiziente Weise
funktionieren.

Die Verbindungen zum Stromnetz und zu mdglichen Niederspannungsleitungen im
Aufenbereich der Schalttafel, miissen auf einem unabhangigen Pfad und getrennt von
den Anschlissen zu den Steuer- und Sicherheitseinrichtungen ?SELV = Safety Extra Low
Voltage) erfolgen.
Stellen Sie sicher, dass die Leitungen der Netzstromversorgung und die Leitungen des Zubehdrs
(24 V) getrennt sind.

BESCHREIBUNG

Spannung Netzanschluss 230 Vac +10% (115 Vac +10%).
Sicherung 5x20 T1A.
B70/1DC/115 Sicherung 5x20 T2A.

[c:; FUSE p]

POWER IN Eingang Stromversorgung vom Trafo (oder vom Akkuladegerat B71/BC - NUR BH30 -
E E E falls vorhanden, Abb. 2).
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

54 -4

ACHTUNG! Bei angeschlossener Batterieladekarte besonders auf die Polaritit achten
(siehe Abb. 2).

X-Y-Z Anschluss an den biirstenlosen Motor ROGER.
Anschluss B72/BRAKE - B72/BRCL fiir Ausfiihrungen BH30 High Speed (Abb. 5) und
E E BM30 High Speed (Abb. 8)

XY 7 ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

Achtung! Wenn die Drahte des Motors vom Klemmbrett abgetrennt werden, muss
nach ihrem erneuten Anschluss der Torlauf eingelernt werden, siehe Kapitel 11.
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7 Befehle und Zubehor

A

werden.
LEGENDE:

Wenn die Sicherheitseinrichtungen mit Offnerkontakt nicht installiert sind, miissen sie an den Klemmen COM
Uberbriickt oder durch Anderung der Parameter 50, 51, 53, 54,73 und 74 des erweiterten Menls deaktiviert

SchlieRerkontakt (NO - normally open).
Offnerkontakt (NC - normally closed).

KONTAKT

BESCHREIBUNG

6 7(COR)

—0

Ausgang fiir Anschluss an die Zugangsbeleuchtung (reiner Kontakt). 230 Vac 100 W - 24
Vac/dc 40 W (Abb. 5). HINWEIS: Eine Schutzsicherung vorsehen.

7(COR)

Reiner Meldekontakt fiir:

- Tor entriegelt / Storung der Batterieversorgung (Batterie fast leer);

- Tor vollstandig gedffnet / Tor vollstandig geschlossen (Abb. 10).

Die Betriebsart des COR-Ausgangs wird durch den Parameter 20 gesteuert.
Der Spannungspegel der Batterie kann in Parameter 85 eingestellt werden.

8(+S0) 9(COM)

Anschluss Kontrollleuchte Tor offen 24 Vdc 3 W.
Die Funktion der Kontrollleuchte ist vom Parameter A8 geregelt.

8(+SC) 9(CoM)

Anschluss Lichtschrankentest und/oder Batteriesparbetrieb (Abb. 13-14-15-16).

Die Stromversorgung der Sender (TX) der Lichtschranken kann an die Klemme 8 (SC) ange-
schlossen werden.

Den Parameter AB O¢ einstellen, um die Testfunktion zu aktivieren.

Bei jedem erhaltenen Befehl schaltet das Steuergerat die Lichtschranke aus und ein, um den
korrekten Zustandswechsel des Kontakts zu prufen.

Es ist auBerdem mdglich, die Stromversorgung aller externen Vorrichtungen (den aiiReren
Radioempfanger ist auszuschlieRt) anzuschlieBen, um den Verbrauch der Akkus (falls vor-
handen) zu reduzieren. Folgende Einstellung vornehmen: A8 &3 oder AR 04.

ACHTUNG! Wenn man den Kontakt 8(SC) fiir den Lichtschrankentest oder den Batteriesparbetrieb
verwendet, ist es nicht mehr moglich, eine Kontrollleuchte Schranke offen anzuschliefen.

10(FT2)  28(COM)

—_——o——

Eingang (Offner) fiir den Anschluss von Lichtschranken FT2 (Abb.11-12-13-14-15-16).

Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

-5300. Die Lichtschranke FT2 ist beim Offnen deaktiviert.

- 54 00. Die Lichtschranke FT2 ist beim SchlieRen deaktiviert. .
-55 0 . Wenn die Lichtschranke FT2 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei Erhalt eines Off-
nungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 28(COM) - 10(FT2) tiberbriicken
oder die Parameter 53 00 und 54 &0 einstellen.
ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken
F4S zu verwenden.

der Baureihe F4ES oder

11(FT1) _ 28(COM)

—6—o0——

Eingang (Offner) flir den Anschluss von Lichtschranken FT1 (Abb. 11-12-13-14-15-16).
Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

-50 00. Die Lichtschranke greift nur beim SchlieBen ein. Beim Offnen wird sie ignoriert.

-5 102. Wahrend des SchlieRens bewirkt das Eingreifen der Lichtschranke die Umkehr der
Bewegung. .
-52 01 Wenn die Lichtschranke FT1 verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei Erhalt eines Off-
nungsbefehls.

Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 28(COM) - 11(FT1) tiberbriicken
oder die Parameter 50 00 und 5 {800 einstellen.

ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe FAES oder F4S zu verwenden.

12(C0S2)  14(COM)

—G——o——

Eingang (Offner oder 8 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COS2.

Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

- 14 00. Die Sicherheitsleiste COS2 (Offnerkontakt) ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 12(C0S2) - 14(COM) (iberbri-
cken oder den Parameter 74 80 einstellen.

13(COST) _ 14(COM)

—6—o0——

Eingang (Offner oder 8 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste COST.

Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:

- 13 00. Die Sicherheitsleiste COS1 (Offnerkontakt) ist deaktiviert.

Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 13(C0S1) - 14(COM) iiberbrii-
cken oder den Parameter 73 00 einstellen.

15(ST) 14(COM)

—_———o——

Eingang STOPP-Befehl (Offner).
Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der Bewegung.
HINWEIS: Der Kontakt wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY iiberbriickt.
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KONTAKT

BESCHREIBUNG

20 19(ANT)

Anschluss Antenne fiir steckbaren Funkempfanger.
Wenn man die dufiere Antenne benutzt, das Kabel RG58 verwenden; empfohlene maximale
Lange: 10 m. ANMERKUNG: Das Kabel ohne Verbindungsstellen verwenden.

22(0R0)

—0

21(COM)

Eingang Zeitgebung Uhr (SchlieBerkontakt - NO).

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt gedffnet.

Nach Ablauf der vom externen Gerét (Uhr) programmierten Zeit das Tor schlieRt sich.
Die Funktion des Befehls wird vom Parameter B0 geregelt.

23(AP)

—o

21(COM)

Eingang Offnungsbefehl (SchlieBerkontakt - NO).

ACHTUNG: Bei dauerhafter Aktivierung des Offnungsbefehls ist die automatische erneute
SchlieBung nicht maglich; die Zeitzahlung der automatischen erneuten SchlieBung beginnt
wieder bei Loslassen des Offnungsbefehls.

24(CH)

—o

21(COM)

Eingang SchlieBbefehl (Schlieler).

25(PP)

—0

21(COM)

Eingang Befehl Schrittbetrieb (SchlieRer).
Die Funktion des Befehls ist vom Parameter A4 geregelt.

26(PED)

—0

21(COM)

Eingang des Befehls zur Teil6ffnung (SchlieRerkontakt - NO).
Werkseitig auf 50% der Gesamtoffnung eingestellt.

27(+24V)  28(COM)

Stromversorgung flir externe Gerate. Siehe technische Daten.
Versorgungsanschluss B72/BRAKE « B72/BRCL fiir Ausfiihrungen BH30 High Speed (Abb.
5), BH30 UMKEHRENDER Motor (Abb.6) und BM30 High Speed (Abb. 7)

29(LAM) _ 28(COM)

Anschluss Blinkleuchte (24 Vdc - Einschaltdauer 50%).
Man kann die Einstellungen des Vorblinkens tber den Parameter AS und den Blinkmodus
uber den Parameter 78 einstellen.

ENC

Steckverbinder fiir den Anschluss an den am Motor installierten Encoder.

ACHTUNG! Das Kabel des Encoders nur ohne Netzspannung abtrennen und anschliefien.
Bei Austausch des Encoders, den Lernlauf wiederholen.

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

FC

Steckverbinder (Offnerkontakte - NC) flir den Anschluss des mechanischen (siehe Abbildung
20 - Detail E) oder magnetischen (siehe Abbildung 21 - Detail F) Endschalters.

Die Endschalter so einstellen, dass das Tor nach der Aktivierung kurz vor dem mechanischen
Anschlag zum Stillstand kommt. ACHTUNG: Bei jeder Veranderung der Einstellung der En-
dschalter den Lernlauf wiederholen.

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

SB

Steckverbinder (NC) fiir den Anschluss des Freigabekontakts. Wenn man den Entriege-
lungsgriff des Motors 6ffnet, hélt das Tor an und nimmt keine Befehle an.

Nachdem der Entriegelungsgriff wieder geschlossen und der Schliissel in die SchlieRstellung
gedreht wurde, startet die Steuereinheit, wenn sich das Tor in Zwischenposition befindet, das
Verfahren zur Kontrolle der Position (siehe Kapitel 18)

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

RECEIVER CARD

Steckverbinder fiir steckbaren Funkempfanger.

Das Steuergerdt hat werkseitig zwei Fernsteuerfunktionen iiber Funk eingestellt:

- PR1 - Befehl Schrittbetrieb (verdnderbar iiber den Parameter 76).

- PR2 - Teiloffnungsbefehl (verdnderbar tber den Parameter 77).

Die Programmierungstasten PR1 und PR2 sind auch bei geschlossener Abdeckung
zugénglich (siehe Abbildung 17).

AKKULADEGERAT

B71/BC

Bei Ausfall der Netzspannung wird die Steuereinheit von den Akkus gespeist, das Display
zeigt bAEE an und die Blinkleuchte wird voOriibergehen aktiviert, bis die Leitung wieder
hergestellt ist oder bis die Spannung der Akkus unter die Sicherheitsschwelle absinkt. Das
Display zeigt bEL T (Akku schwach) an und die Steuereinheit nimmt keine Befehle an.
ACHTUNG! Damit sie wiederaufgeladen werden konnen, missen die Akkus immer an die
elektronische Steuereinheit angeschlossen sein. Priifen Sie regelmaBig, mindestens alle 6
Monate, die Leistungsfahigkeit des Akkus.

NUR Serie BH30

2x12 Vdc 4,5 Ah |

Es stehen zwei Akkusétze zur Verfligung:

+ 2 Akkus von 12 Vdc 1,2 Ah, die am Antrieb zu installieren sind.

2 Akkus von 12 Vdc 4,5 Ah, die in einem externen Gehaduse zu installieren sind.

Fiir weitere Informationen wird auf das Installationshandbuch des Akkuladegerdts B71/BC
verwiesen.

ACHTUNG: Es wird empfohlen Batterien vom Typ AGM zu verwenden.
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KONTAKT BESCHREIBUNG

AKKULADEGERAT |Um das Akkuladegerat und die Akkus 12 Vdc 1,2 Ah zu installieren:
B71/BC + Die oggre ﬁbdec[klfn% [G]habnehmenA
+ Die Abdeckung [H] abnehmen.
212Vde 1,2 Ah |, Die Akku»LadegpIatine B71/BC in die vorhandene Aufnahme einfligen.
+ Die vom Trafo und der Klemme POWER IN der Steuereinheit kommenden Kabel abtrennen
und sie an die Klemme [I] des Akkuladegerats anschlieRen.
+ Die rot-schwarzen Kabel des mit dem Akku mitgelieferten Kabelbaums [L] an die Klemme
POWER IN [M] der Steuereinheit anschlieRen.
+ Die Abdeckung [H] schlieRen und mit den Schrauben befestigen.
+ Die Akkus von 12 Vdc 1,2 Ah in die entsprechende Aufnahme einsetzen, dabei auf die
Polaritat achten.
+ Die obere Abdeckung [G] schlieRen.

S
o
=
(=]

(%}
‘=

-7}
(V2]
=4
=
—

Um den Akkuverbrauch zu reduzieren, kann man das Plus der Stromversorgung der
Lichtschranken-Sender an die Klemme SC anschlieen (siehe Abb. 13-14-15-16). A8 03 oder
AE O einstellen. Auf diese Weise unterbricht die Steuereinheit, wenn das Tor ganz gedffnet
oder ganz geschlossen ist, die Stromversorgung zu den Vorrichtungen.
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8 Funktionstasten und Display

BB

PROG

uP

o
0o
(o]
+

DOWN

(] [¢]»

-
m
(7]
-

TASTE BESCHREIBUNG
UP ~ | Nachster Parameter
DOWN « | Vorangehender Parameter
+ Erhohung des Parameterwerts um 1
- Verringerung des Parameterwerts um 1
PROG | Programmierung des Torlaufs
TEST | Aktivierung TEST-Modus

+ Die Tasten UP A und/oder DOWN w driicken, um den zu bearbeitenden Parameter anzuzeigen.

+ Mit den Tasten + und = den Wert des Parameters andern. Der Wert beginnt zu blinken. B

+ Wennman die Taste + oder die Taste = gedriickt halt, erfolgt ein Schnelldurchlauf der Werte, womit man die Anderung
schneller durchfiihren kann.

+ Um den eingestellten Wert zu speichern, einige Sekunden warten oder mit den Tasten UP 4 oder DOWN w auf einen
anderen Parameter wechseln. Das Display blinkt schnell und zeigt damit die Speicherung der neuen Einstellung an.

+ Die Anderung der Werte ist nur bei stehendem Motor mdglich. Die Parameter konnen immer durchsucht werden.

9 Einschalten oder Inbetriebnahme

Das Steuergerat mit Strom versorgen.
Auf dem Display erscheint fiir kurze Zeit die Firmware-Version des Steuergerats.
Installierte Version P2.00.

Gleich darauf zeigt das Display den Modus Status Befehle und Sicherheitseinrichtungen. Siehe Kapitel 10.
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10 Funktion Display
10.1 Parameter-Anzeigemodus

WERT DES
PARAMETER  pARAMETERS

(|
N A

Fir die ausflihrliche Beschreibung der Parameter, wird auf die Kapitel 13 verwiesen.

10.2Anzeigemodus des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

STATUS DER SICHER-
STATUS DER BEFEHLE HEITSEINRICHTUNGEN

‘“’f“l L1

L LIl L I,Lﬁ

POWER J SBJ STOP J

STATUS DER BEFEHLE:

Die Anzeigen der Befehle sind normalerweise ausgeschaltet.

Sie schalten sich bei Erhalt eines Befehls ein (Beispiel: Wenn ein Befehl zum Schrittbetrieb gegeben wird, schaltet sich
das Segment PP ein).

SEGMENTE | BEFEHLE

AP offnet

PP Schrittbetrieb
CH schliefit

PED Teiloffnung
ORO Uhr

STATUS DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:

Die Anzeigen der Sicherheitseinrichtungen sind normalerweise eingeschaltet.

Sollten sie ausgeschaltet sein bedeutet dies, dass sie in Alarm oder nicht angeschlossen sind.
Wenn sie blinken bedeutet das, dass sie durch einen speziellen Parameter deaktiviert wurden.

SEGMENTE | SICHERHEITSEINRICHTUNGEN
FT1 Lichtschranke FT1

FT2 Lichtschranke FT2

COS1 Sicherheitsleiste COST1

C0S2 Sicherheitsleiste COS2

FA Offnungsendschalter

FC Schliefungsendschalter

SB Entriegelungsgriff offen
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10.3 TEST-Modus

Der TEST-Modus ermdglicht die Sichtpriifung der Aktivierung der Befehle und Sicherheitseinrichtungen.

Der Modus wird aktiviert, indem man bei abgeschaltetem Antrieb die Taste TEST driickt. Wenn das Tor sich bewegt,
bewirkt die Taste TEST einen STOPP. Der darauffolgende Druck aktiviert den TEST-Modus.

Die Blinkleuchte und die Kontrollleuchte Tor offen schalten sich bei jeder Aktivierung einer Steuerung oder einer
Sicherheitseinrichtung eine Sekunde lang ein.

Das Display zeigt auf der linken Seite, NUR wenn sie aktiv sind, 5 s lang
,- ,- den Status der Befehle an (AP, CH, PP, PE, OR). Wenn man beispielsweise
i die Offnung aktiviert, erscheint am Display AP.

Nt Das Display zeigt auf der rechten Seite den Status der
N o d Sicherheitseinrichtungen/Eingédnge an. Die Zahl der Klemme der
, Sicherheitseinrichtungen in Alarm blinkt.
L =g Wenn das Tor ganz gedffnet oder ganz geschlossen ist, erscheint am
’ _’ T Display FA oder FL, das weist darauf hin, dass das Schwingtor sich am
™\ Offnungsendschalter FA und am SchlieRungsendschalter FZ befindet.
| \ Beispiel: STOPP-Kontakt in Alarm.

oo Keine Sicherheitseinrichtung in Alarm oder kein Endschalter aktiviert.
5b (Sh) | Entriegelungsgriff oder Schloss offen.
5 Stoppkontakt (N.C.) ist aktiv.
Wenn kein STOP-Schalter vorhanden ist, den Kontakt iiberbriicken.
13 COS1 Kontakt des Sicherheitsleiste ist gedffnet. Uberpriifen Sie die Verbindung.
! Wenn das Sicherheitsleiste ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 73 00.
2 C0S2 Kontakt des Sicherheitsleiste ist gedffnet. Uberpriifen Sie die Verbindung.
! Wenn das Sicherheitsleiste ist nicht anwesend, deaktivieren Sie T4 00.
I Lichtschranke FT1 (wird nur an der MASTER-Schranke angezeigt) nicht angeschlossen or nicht
! funktionieren. Wenn das Lichtschranke ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 50 00.
in Lichtschranke FT2 (wird nur an der MASTER-Schranke angezeigt) nicht angeschlossen or nicht
d funktionieren. Wenn das Lichtschranke ist nicht anwesend, deaktivieren Sie 53 5.
FE Fehler beider Endschalter.
Uberpriifen Sie die Verbindungen und die Einstellungen des Endschalters.
FAR Wenn das Tor gedffnet ist, erkennt es den Offnungsendschalter.
Fr Wenn das Tor geschlossen ist, erkennt es den Schliefendschalter.

HINWEIS: Wenn einer oder mehrere Kontakte offen sind, 6ffnet und/oder schlieBt sich das Tor nicht, mit Ausnahme der
Meldung der Endschalter, die am Display angezeigt ist, aber den normalen Betrieb des Tors nicht verhindert.

Wenn mehr als eine Sicherheitseinrichtung in Alarm ist, erscheint nach Beheben des Problems der ersten der Alarm
der zweiten und so weiter.

Um den Test-Modus zu unterbrechen, erneut die Taste TEST drlicken.

Nach 10 s Untétigkeit kehrt das Display zur Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen zuriick.

10.4 Standby-Modus

Der Modus wird nach 30 Min. Untatigkeit aktiviert. Die POWER-LED blinkt langsam.

Um das Steuergerat wieder zu aktivieren, eine der Tasten UP 4, DOWN w, +, = driicken.

HINWEIS: Wenn ein Passwort entsperrt wurde (nur wenn aktiv), aktiviert
sich das Passwort fiir den Eingriff auf die Einstellungen der Parameter im
Standby-Modus automatisch.

Sz
71\

POWER I
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11 Einlernen des Torlaufs

0 Fir einen korrekten Betrieb muss der Torlauf eingelernt werden.

11.1 Zunachst

WICHTIG: Das installierte Modell des Antriebs mit dem Parameter A | auswahlen.
LEGENDE: @ HIGH SPEED Motor (&) UMKEHRENDER Motor

AUSWAHL MODELL ART MOTOR KONFIGURATIONEN
A1 DI BH30/600 / 600kg
At O° BH30/800 / 1000kg
A1 03 |BH30/600/HS © 600kg
(siehe Kapitel 14 "Sonderparameter fiir High Speed).
A O4 BM30/400 / 500kg
RI OS5 | BM30/300/HS © 400kg
(siehe Kapitel 14 "Sonderparameter fiir High Speed).

800kg UMKEHRENDER
Al 06 BH30/804/R @ (siehe Kapitel 15 "Sonderparameter fiir UMKEHRENDER Motor).

1. Die Position des Motors zum Durchgang mit dem Parameter 7 { wahlen. Werkseitig ist der Parameter mit dem rechts
vom Durchgang installierten Motor (Ansicht von der Innenseite) eingestellt.

OFFNUNG NACH RECHTS GFFNUNG NACH LINks [T 4[] 1]

2. Die (mechanischen oder magnetischen) Endschalter so einstellen, dass das Tor nach der Aktivierung kurz vor dem
mechanischen Anschlag zum Stillstand kommt.

SCHLIEREN ENDSCHALTER [ [HFIEI~ OFFNUNG ENDSCHALTER LIFFF-
o]

4. Das Tor in die SchlieRstellung bringen.

5. DleTasteTESTdrucken(S|eheTESTModUS|mKap|te|10)unddenStatusderBefehIeundderS|cherh9|tse|nr|chtungen
iberpriifen. Wenn die Sicherheitseinrichtungen nicht installiert sind, den Kontakt {iberbriicken oder sie tber den
entsprechenden Parameter deaktivieren (53,5 1,53, 54, 73 und 74
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g @ TEST
— | ’:._',J\_ \O o —) Siehe Kapitel 16 und 17

L\ 1 Klick

1 Klick y

~ z
2

Driicken
EINLERNVERFAHREN
| FE‘ /%J @ Kap. 11.2

1 Klick
11.2 EINLERNVERFAHREN:

PROG el @ PulAs] @ [0 —F@[ _E@Dk —‘

Bis ..
TEST x ‘@Dﬂ \”( @ P[%Q _y ENLERMYERFAHREN

GESCHLOSSEN

(ob FT ngeschlo[&en

$ 5

oder aktviert werden)
L — nJA
= ] L o et | L= ] [EE]A &Y
OFFNUNG GEOFFNET SCHLIERUNG GESCHLOSSEN

+ Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint AP P-.

+ Den Entriegelungsgriff 6ffnen, nach einigen Sekunden erscheint am Display PHAS. Die Steuereinheit beginnt ein
Kalibrierungsverfahren. In dieser Phase werden die Funktionsparameter des Motors berechnet.

+ Wenn die Kalibrierung des Motors erfolgreich war, blinkt das Display PHAS.

+ Den Entriegelungsgriff schlieRen. Nun beginnt das Einlernverfahren.

+ Am Display erscheint FOED (Nur wenn die Parameter 53,5 1,53, 54 sind nicht deaktiviert). Sich aus dem Strahl der
Lichtschranke innerhalb 5 s entfernen, um das Verfahren nicht zu unterbrechen

+ Am Display erscheint Atto und das Tor startet eine Offnungsbewegung mit geringer Geschwindigkeit.

+ Bei Erreichen des Offnungsendschalters halt das Tor kurz an. Auf dem Display blinkt ALt o

+ Das Tor schlielSt sich wieder bis zum Erreichen des SchlieBungsendschalters.

Wenn das Einlernverfahren korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und

Sicherheitseinrichtungen Uber.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:
nao PH: Kalibrierungsverfahren fehlgeschlagen.
AP PE: Fehler beim Einlernen. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu I6schen und die Sicherheitseinrichtung in
Alarm zu priifen.
AP PL: Fehler der Lange des Torlaufs. Die Taste TEST driicken, um den Fehler zu Idschen und sicherstellen, dass
das Tor vollstandig geschlossen ist.

0 Fiir weitere Informationen, siehe Kapitel 17 “Meldung von Alarmen und Storungen”.
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12 Index der Parameter

STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE

A Siehe Kap. 13 | Auswahl des Antriebsmodells 109
nn Automatisches SchlieBen nach Ablauf der Pausenzeit (bei vollstandig

Ac HH gedffnetem Tor) 109

A3 [} Automatische Schliefung nach einem Stromausfall (Blackout) 109

A4 [} Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP) 109

RS ag Vorblinken 109

RE oo Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teiloffnung (PED) 110

A7 ag Aktivieren des Totmannbetriebs. 110
Kontrollleuchte Schwingtor offen / Funktion Lichtschrankentest und “battery

il 00 |G 110

. oy Einstellung der Verlangsamung beim Offnen (und SchlieRen fiir BH30/600- 110

' H BH30/800-BM30/400)

n Einstellung der Verlangsamung beim SchlieRen (nur fiir High Speed und Um-
ice® a4 kehrender Motor) “ 110
13 a5 Einstellung des Anndherungswegs an den Offnungsendschalter mit konstanter 110
Geschwindigkeit

iy as Einstellung des Annaherungswegs an den Schlieungsendschalter mit kon- 110

stanter Geschwindigkeit

15 50 Einstellung Teiloffnung (%) 110
2 oo Betriebsart COR-Ausgang 110
cl a0 Einstellung der automatischen SchlieRzeit 111
22 An Aktivierung der Offnungsverwaltung mit Deaktivierung der automatischen 111

Hu erneuten SchlieBung.
1 n3 Einstellung der Umkehrzeit nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder Erkennung 111
Y von Hindernissen (Quetschschutz).

0 05 Einstellung Motordrehmoment 111
31 5 Einstellung der Empfindlichkeit der Aufprallkraft auf Hindernissen 111
33 oy Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung (und SchlieBen- 111

bewegung fiir BH30/600-BH30/800-BM30/400)
Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieBenbewegung (nur fiir High
341@® a4 Speed und Umkehrender Motor) 1
36 oo Aktivierung des maximalen Anlaufmoments 111
7 oo Einstellung des Motordrehmoments wahrend der Korrektur der Position 112
yn as Einstellung Offnungsgeschwindigkeit (und SchlieBungsgeschwindigkeit fiir 112
BH30/600-BH30/800-BM30/400
41060 as IElinfteglung SchlieRungsgeschwindigkeit (nur fiir High Speed und Umkehrender 112
otor
yg 03 Einstellung der konstanten Annaherungsgeschwindigkeit am Ende der Bewe- 112
gung
Einstellung der Zahl der Versuche des automatischen WiederschlieRens
49 o nach Aus-losen der Sicherheitsleiste oder Erkennung eines Hindernisses| 112
( )
Quetschschutz
50 0o Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1) 112
51 oc Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Schliefen (FT1) 112
52 [y Funktionsweise der Lichtschranke (FT1) bei geschlossenem Tor 113
53 oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT2) 113
g4 oo Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieRen (FT2) 113
55 0 Funktionsweise der Lichtschranke (FT2) bei geschlossenem Tor 113
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STANDARD-

PARAM. WERTE BESCHREIBUNG SEITE
56 oo Aktivierung SchlieRbefehl 6 s nach Ausldsen der Lichtschranke (FT1-FT2) 113
55 05 Einstellung des Anhaltewegs des Motors 113
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13 Menii Parameter

T DES

WER
PARAMETER  pARAMETERS

(]
I

(
l

0l

BH30/600 - IRREVERSIBLER MOTOR fiir Fltigel mit max. 600 kg.

e

BH30/800 - IRREVERSIBLER MOTOR fiir Fltigel mit max. 1000 kg.

03

BH30/500/HS - BH30/600/HS - IRREVERSIBLER High Speed Motor fiir Fliigel mit max 600 kg (siehe Kapitel 14 @
"Sonderparameter fiir High Speed).

o4

BM30/400 - IRREVERSIBLER MOTOR fiir Fliigel mit max. 500 kg.

as

BM30/300/HS - IRREVERSIBLER High Speed Motor fiir Fliigel mit max 400 kg (siehe Kapitel 14 "Sonderpara-
meter fiir High Speed).

06

BH30/804/R - UMKEHRENDER Motor fiir Fliigel mit max 800 kg (siehe Kapitel 15 "Sonderparameter fiir
UMKEHRENDER Motor).

®0

0

Deaktiviert.

0i-15

Von 1 bis 15. Anzahl der Schliefversuche nach Ausldsen der Lichtschranke. Nach Ablauf der Zahl der eingestellten
Versuche bleibt das Tor offen.

EE]

Das Tor versucht unbegrenzt zu schlieflen.

00

Deaktiviert. Bei Riickkehr der Stromversorgung schlielt das Tor nicht.

i

Aktiviert. Wenn das Schwingtor NICHT vollstandig gedffnet ist, schliet es bei Riickkehr der Stromversorgung nach einer
Vorblinkzeit von 5 s (unabhangig von dem im Parameter A5 eingestellten Wert). Das WiederschlieRen erfolgt im Modus
“Position korrigieren” (siehe Kapitel 20).

0o

Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet-Stopp-Schlieht...

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieBt nach der eingestellten Zeit fiir die automatische Schliefung. Die Zeit der
autornatischen SchlieBung beginnt von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben wird. Wahrend
der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Tor, sich ganz zu 6ffnen und die unge-

ot wiinschte Schliefung zu vermeiden.
Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 80), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen SchlieR-
versuch A2 0 !
Wohnanlagebetrieb: Das Tor &ffnet und schlieBt nach der eingestellten Zeit fiir die automatische SchlieBung. Die Zeit
der automatischen SchlieBung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben wird.

02 Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Tor, sich ganz zu 6ffnen und die
ungewdiinschte SchlieBung zu vermeiden.
Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 00), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen SchlieR-
versuch A2 0

{13 | Offnet-Schlielt-Offnet-SchlieRt.

04 | Offnet-SchlieRt-Stopp-Offnet.

0o

Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieRbewegung ein.

01

Von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.

99

5 s Vorblinkzeit vor der SchlieBbewegung.
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Deaktiviert. Das Tor offnet sich teilweise im Schrittbetrieb: Offnet-Stopp-SchlieRt-Stopp-Offnet...

Aktiviert. Wahrend der Offnung wird der Befehl Teilbetrieb (PED) ignoriert.

Deaktiviert.

Aktiviert. Das Tor funktioniert, indem man die Bedienelemente "Offnet" (AP) oder "SchlieBt" (CH) gedriickt hélt. Bei Lo-
slassen des Bedienelements halt das Tor an.

Aktiviert mit Sicherheitsfunktion gemaf der Richtlinie EN ISO 13849.

Zum Offnen des Tors, die Steuerung AP driicken, sie I6sen und erneut driicken und gedriickt halten. Bei Loslassen des
Bedienelements halt das Tor an.

Zum SchlieRen des Tors, die Steuerung CH driicken, sie I6sen und erneut driicken und gedriickt halten. Bei Loslassen
des Bedienelements hélt das Tor an.

Die Kontrollleuchte ist bei geschlossenem Tor ausgeschaltet. Dauerhaft eingeschaltet wahrend der Bewegungen und
wenn das Tor gedffnet ist.

Die Kontrollleuchte blinkt langsam wahrend der Offnungshewegung. Sie schaltet sich dauerhaft ein, wenn das Tor ganz
gedffnet ist. Sie blinkt schnell wahrend der SchlieBungsbewegung.
Wenn das Tor in einer Zwischenposition stillsteht, schaltet sich die Kontrollleuchte zweimal alle 15 s aus.

Auf B2 einstellen, wenn der Ausgang SC als Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 13-14.

Auf 03 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” verwendet wird. Siehe Abb. 15-16.
Wenn das Tor ganz gedffnet oder ganz geschlossen ist, deaktiviert das Steuergerét die an die Klemme SC angeschlos-
senen Gerdte, um den Batterieverbrauch zu reduzieren.

Auf 04 einstellen, wenn der Ausgang SC als “Batteriesparbetrieb” und Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb.
15-16

0i-05

01= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 05= das Tor verlangsamt weit vor dem Endschalter.

05-40

05=15cm Weg ... 10=30 cm Weg; ... 40=120 cm Weg.

10-33

von 10% bis 99% des gesamten Torlaufs.

0o

STANDARD-Betrieb, verwaltet durch Parameter 75

01

Kontakt geschlossen, wenn Entriegelungsgriff korrekt geschlossen (Schliissel in SchlieRstellung gedreht).
Kontakt wegen Stérung gedffnet: Motor entsperrt und/oder Schliissel in Offnungsstellung gedreht.

ae

Kontakt geschlossen, wenn der Motor vom Stromnetz oder durch eine geladene Batterie versorgt wird.
Kontakt wegen Storung gedffnet: Motor durch fast leere Batterie versorgt (Spannungspegel durch Par. 85 eingestellt)
oder mit Alarmanzeige btL D (die Steuerung akzeptiert keine Befehle mehr).

03

Kontakt geschlossen, wenn keine der Storungssituationen 1 und 2 auftritt.
Kontakt gedffnet, wenn zumindest eine der Stérungssituationen 1 und 2 auftritt.

o4

Kontakt geschlossen, wenn das Tor nicht vollstandig gedffnet ist.
Kontakt gedffnet, wenn das Tor vollstandig gedffnet ist.

as

Kontakt geschlossen, wenn das Tor nicht vollstandig geschlossen ist.
Kontakt gedffnet, wenn das Tor vollstandig geschlossen ist.
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D0-90 | von 00 bis 90 s Pause.
97-59 | von 2 bis 9 Min. Pause.

00 | Deaktiviert.

0l Ein AP-Befehl (Offnung) aktiviert das Offnungsmandver. Bei einem komplett offenen Tor ist die automatische erneute
SchlieBung deaktiviert. Ein nachfolgender AP-Befehl (Offnen) aktiviert das SchlieBmandver.

02 Ein Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das Offnungsmandver. Bei einem komplett offenen Tor ist die automatische er-
neute SchlieBung deaktiviert. Ein nachfolgender Schrittbetrieb-Befehl (PP) aktiviert das SchlieBmandver.

hE] Ein PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert das teilweise Offnungsmandver. Die erneute automatische Schliefung ist
deaktiviert. Ein nachfolgender PED-Befehl (teilweise Offnung) aktiviert das SchlieBmandver.

00-E0 | von 0bis 60s.

01=-35%; 02= -25%; 03= -16%; 04=-8% (Verringerung des Motordrehmoments = héhere Empfindlichkeit).
05= werkseitig eingestelltes Motordrehmoment.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (Erhohung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).

Niedriges Motordrehmoment: 07 = min. Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 10 = max. Aufprallkraft auf den Hinder-
n nissen.

O ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht fiir die Ins-

tallation geeignet sind.

- 15 Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Regelung der einwirkenden Krafte.
11 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 16 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.

{1 | Motordrehmoment bei 70% des maximalen fiir eine Ausldsezeit von 1 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
{8 | Motordrehmoment bei 80% des maximalen fiir eine Auslosezeit von 2 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
{9 | Maximales Motordrehmoment, fiir eine Ausldsezeit 3 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

20 | Maximales Motordrehmoment, fiir eine Ausldsezeit 5 s. Die Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

0i-05 01= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 05= das Tor beschleunigt langsam und allmahlich zu
Beginn der Bewegung.

00 | Deaktiviert.
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i

Bei Beginn nur der Offnung aktiviert (einschlieBlich der Phase zur Korrektur der Position). Beim SchlieRen ist die An-
laufkraft nur aktiviert, wenn die Position bekannt ist und das Tor von mehr als 2 Meter vor der kompletten SchlieBung
befindet.

ac

Bei jedem Start aktiviert (einschlieBlich der Phase zur Korrektur der Position).

00

Das Aulslb'sen der Hinderniserkennung ist ausschliellich durch die von den Parametern 30 und 3 !/ eingestellten Werte
geregelt.

i

Das Ausldsen der Hinderniserkennung ist durch die von den Parametern 330 und 3 { und vom Wert des Maximalstroms
geregelt, der beim Einlernen des Torlaufs gespeichert wurde.

ae

Das Ausldsen der Hinderniserkennung liegt bei 70% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 1 s.

03

Das Auslosen der Hinderniserkennung liegt bei 80% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 2 s.

o4

Das Ausldsen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Auslosezeit von 3 s.

05

Das Ausldsen der Hinderniserkennung liegt bei 100% des maximalen Drehmoments fiir eine Ausldsezeit von 5 s.

0-05

01=60% minimale Geschwindigkeit, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% maximale Geschwindigkeit.

008

01=250 RPM; 02= 300 RPM; 03= 350 RPM; 04= 400 RPM; 05= 450 RPM; 06= 500 RPM; 07= 550 RPM; 08= 600 RPM

HINWEIS: Die minimale und maximale Annadherungsgeschwindigkeit variiert je nach installiertem Motormodell. Die
Einstellungen sind in konstante Amplitudenschritte unterteilt.

Richtwerte:

BH30/800 von etwa 2 m/min bei 5 m/min

BH30 und BM30 HIGH SPEED von etwa 3 m/min bei 8 m/min

BH30 UMKEHRBAR von etwa 2 m/min bis 6 m/min

0o

Kein Versuch des automatischen WiederschlieRens.

0i-03

1 bis 3 Versuche des automatischen WiederschlieBens.
Es wird empfohlen, einen geringeren oder gleichen Wert wie Parameter A2 einzustellen.
Das automatische WiederschlieBen erfolgt nur, wenn das Tor vollstandig gedffnet ist.

0

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

i

STOPP Das Tor halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.

ic

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hélt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der Licht-
schranke 6ffnet das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke schlieBt das
Tor sich.

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

Ol

STOPP Das Tor hélt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ae

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieBbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der Licht-
schranke schlielt das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke 6ffnet das Tor
sich.
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0o

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

0l

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

e

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

0l

STOPP Das Tor hélt an und bleibt bis zum nachsten Befehl stehen.

ac

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hilt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der Licht-
schranke 6ffnet das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke schlieRt das
Tor sich.

0

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

i

STOPP Das Tor halt an und bleibt bis zum néchsten Befehl stehen.

[

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der SchlieBbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hélt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der Licht-
schranke schlieBt das Tor sich weiter.

o4

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke ffnet das Tor
sich.

0o

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

0l

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

0e

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.

00

Deaktiviert.

01

Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT1 aktiviert nach 6 Sekunden einen Schliebefehl.

ae

Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke FT2 aktiviert nach 6 Sekunden einen Schliebefehl.

005

01= Schnellbremsung/kiirzerer Anhalteweg ... 05= sanfte Bremsung/langerer Anhalteweg.

Motor links installiert.

Motor rechts installiert.

Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim Offnen um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim Offnen um.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.
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0

Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

0l

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim Schlieben um.

ac

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim SchlieRen um.

03

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

o4

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

0o

SCHRITTBETRIEB.

01

TEILOFFNUNG

ae

OFFNUNG

03

SCHLIESSUNG.

o4

STOPP.

as

Zugangsbeleuchtung. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert. Das Licht bleibt eingeschaltet, solange
die Fernbedienung aktiv ist. Der Parameter 19 wird ignoriert.

06

Zugangsbeleuchtung Schrittbetrieb (PP). Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Die Fernbedienung schaltet die Zugangsbeleuchtung ein-aus. Der Parameter 75 wird ignoriert.

o

SCHRITTBETRIEB mit Sicherheitsbestatigung.

08

TEILOFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung.

09

OFFNUNG mit Sicherheitsbesttigung. )

i

SCHLIESSUNG mit Sicherheitsbestatigung.

(M Um den ungewollten Druck einer Taste der Fernbedienung und damit die Aktivierung des Tors zu vermeiden, wird eine Sicherheitsbe-
statigung verlangt, um den Befehl zu aktivieren. Beispiel: Parameter 16 07 und 77 0 { eingestellt:
Durch Druck der Taste CHA der Fernbedienung wahlt man den Schrittbetrieb, der innerhalb von 2 s nach Druck der Taste CHB der
Fernbedienung bestétigt werden muss. Durch Druck der Taste CHB wird die Teil6ffnung aktiviert.

D0 | Die Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.
{0 I | Langsames Blinken.
' | Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim Schliefen.

0

Deaktiviert.

ol

GEPULST. Dal Licht schaltet sich bei Beginn jeder Bewegung kurz ein.

ic

AKTIV. Das Licht ist wahrend der gesamten Dauer der Bewegung eingeschaltet.

03-50

von 3 bis 90 s. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

92-93

von 2 bis 9 Minuten. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

0o

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt gedffnet. Alle Befehle werden ignoriert.

0l

Wenn man die Funktion Uhr aktiviert, 6ffnet sich das Tor und bleibt gedffnet. Alle Befehle werden angenommen. Wenn
das Tor wieder ganz gedffnet ist, wird die Funktion Uhr wieder aktiviert.

0o

Deaktiviert. Der Parameter B2 wird nicht angezeigt.
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0

Aktiviertes garantiertes SchlieBen.
Nach einer vom Parameter 8c' eingestellten Zeit aktiviert das Steuergerat, unabhangig vom Parameter AS, ein Vorblinken
von 5 s und schlieft dann das Tor.

ae

Aktivierte garantierte SchlieBung und Offnung.

Wenn das Tor infolge eines Befehls fiir den Schrittbetrieb stehen bleibt, aktiviert das Steuergerét nach einer vom Parame-
ter B2 eingestellten Zeit ein Vorblinken von 5 s (unabhangig vom Parameter AS) und das Tor schlielt sich.

Wenn das Tor wahrend der SchlieBbewegung infolge des Auslosens der Hinderniserkennung anhalt, schlielit es sich
nach einer vom Parameter B2 eingestellten Zeit.

Wenn das Tor wihrend der Offnungsbewegung infolge des Auslosens der Hinderniserkennung anhélt, 6ffnet es sich
nach einer vom Parameter 8c' eingestellten Zeit.

0c-50

von 2 bis 90 s Wartezeit

92-59

von 2 bis 9 Min. Wartezeit

0o

Das Steuergerat ibernimmt stets die Befehle, bis zum kompletten Entladen der Batterie.

Die Steuerung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den minimalen Schwellenwert unterschreitet (22Vdc fiir
2x12Vdc Batterie)

ae

Die Steu)erung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den mittleren Schwellenwert unterschreitet (23Vdc fiir 2x12Vdc
Batterie

03

Die Steuerung wird aktiviert, wenn die Batteriespannung den maximalen Schwellenwert unterschreitet (24Vdc fiir
2x12Vdc Batterie)

0o

Keine Einschrankungen der Befehle, wenn die Batteriespannung auf den ausgewahlten Schwellenwert fallt. Es ist mdglich,
eine Anzeige liber den COR-Ausgang zu aktivieren (wenn die Parameter 85 und 20 entsprechend eingestellt sind).

Wenn die Batteriespannung auf den mit Parameter 85 eingestellten Schwellenwert fillt, akzeptiert das Steuergerat nur
Offnungsbefehle und schlieRt sich nicht wieder.

oe

Wenn die Batteriespannung auf den mit Parameter 85 eingestellten Schwellenwert fallt, 6ffnet das Steuergerat, nach 5
Sekunden Vorblinken, automatisch den Schlaghaum der Schranke und akzeptiert nur einen SchlieBbefehl.

03

Es werden nur Schliefbefehle akzeptiert (ob der ORO-Eingang ist aktiv und wenn der Parameter 80 T 1 ist).

oo

24Vdc §2x12v) Batterie. Reduzierung der Beschleunigung/Verlangsamung/Geschwindigkeit aktiviert, um die
Batteriedauer zu verlangern.

ae

36Vdc (3x12V) Batterie. Keine Reduzierung der Leistungen, maximaler Batterieverbrauch.

/

~
- : /I) L
1) ((\)
x4s

Achtung! Die Riicksetzung Ioscht jede zuvor gemachte Auswahl, auller dem Parameter A I : Sicherstellen, dass alle
Parameter fUr die Installation geeignet sind.
Die werkseitigen Standardwerte konnen auch Uber die Tasten + (PLUS) und - (MINUS) wiederhergestellt werden, wie
nachfolgend angegeben:

Den Strom abschalten.

Die Tasten + (PLUS) und - (MINUS) driicken und gedriickt halten, um die Stromversorgung zu gewahrleisten.

Nach 4 s blinkt am Display rE5-.

Die werkseitigen Standardwerte wurden wiederhergestellt.

Il
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nd 0!

HW-Version.

nic3d

Herstellungsjahr.

nc H5

Herstellungswoche.

n3 &1

Beispiel: O { 23 45 67 89 01 23

n"’ BEJ Seriennummer.
nS 01
nE Ea FW-Version.

ofl Of

odcd

Durchgefiihrte Bewegungen.
Beispiel: 0 f @3 45 x100 = 1.234.500 Bewegungen

olH5

RO D

hicd

Stunden Bewegung.
Beispiel: 0 1 23 =123 Stunden.

di ot

dicd

Einschalttage.
Beispiel: 0 1 23 =123 Tage.

P00
Pe 0d
300
e

Verfahren zur Aktivierung des Passworts:

Die gewlinschten Werte in die Parameter P {, P2, P3 und P4 eingeben.

Mit den Tasten UP a und/oder DOWN w den Parameter CP anzeigen.

Die Tasten + und - 4 s lang driicken.

Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gespeichert.
Das Steuergerat aus- und wieder einschalten. Die Aktivierung des Passworts priifen (CP=0 ).
Verfahren zur voriibergehenden Entriegelung:
Das Passwort eingeben.
Priifen ob CP=00 .
Verfahren zum Loschen des Passworts:

Das Passwort eingeben (CP=00).

Die Werte von P {, P2, P3, P4 = 00 speichern

Mit den Tasten UP a und/oder DOWN v den Parameter CP anzeigen.

Die Tasten+und =4 s lang driicken.

Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort geloscht (die Werte P {88, P200, P3O0 und P4 O3 entsprechen

“Passwort nicht vorhanden”).

Das Steuergerat aus- und wieder einschalten.

Schutz deaktiviert.

Schutz aktiviert.




14 Sonderparameter fiir die Baureihe HIGH SPEED

0 Die Baureihe High Speed ist die Produktlinie der digitalen biirstenlosen Hochgeschwindigkeitsantriebe fiir
< RAPID

Schiebetore bis zu 600 kg (BH30/500/HS - BH30/600/HS) und bis zu 400 kg (BM30/300/HS), die nur dem

Wohnbereich vorbehalten sind.

Durch die High Speed Technologie lasst sich der Antrieb zu 100% schneller steuern als konventionelle
Antriebe, mit der Maglichkeit Geschwindigkeit, Beschleunigung, Verlangsamung und die zugeharigen Sicherheiten
getrennt zu verwalten.

ANMERKUNG: Die Mechanik des Tors nicht bekannt ist, um die maximale Sicherheit des Betriebes zu garantieren,
empfehlen wir die Sicherheitsleiste zu installieren.

Nachstehend werden die zusétzlichen Parameter fiir die Aktivierung der High Speed Technologie angefiihrt.

{0 1| BH30/600
{c' | BH30/800
{3 | BH30/600/HS
04 | BM30/400
05 | BM30/300/HS
06 | BH30/804/R

0i-05 0 I= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... §5= das Tor verlangsamt weit vor dem
Endschalter.

005 {0 i= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 85= das Tor beschleunigt langsam und
allmahlich zu Beginn der Bewegung.

0 -85 | 0 1= 10 m/min (minimale Geschwindigkeit) ... 35= 24 m/min (maximale Geschwindigkeit).

ﬁ ANMERKUNG: Fir die Einstellung des Bremswegs bei konstanter Geschwindigkeit wird auf die Parameter (3
und 4 auf Kapitel 13 verwiesen.
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15 Sonderparameter fiir die Reversibel Motor
@ Die Baureihe BH30/R (REVERSIBEL) ist die Produktlinie der digitalen biirstenlosen fiir Schiebetore bis zu

800 kg, die nur dem Wohn- und Industriellbereich vorbehalten sind.
Durch die REVERSIBLE Technologie lasst sich das Tor, ohne anliegende Spannung, 6ffnen und schliefen
ohne den Motor zu entsperren.
Wenn das Tor von Hand bewegt wird, versorgt der Motor bei fehlender Versorgungsspannung das Bedienfeld mit Strom,
das Display wird eingeschaltet und die Meldung "SELF" erscheint. ACHTUNG! Bewegen Sie das Tor von Hand in Mafien.
Uber die Steuereinheit lassen sich Geschwindigkeit, Beschleunigung, Verlangsamungen und zugehdrige
Sicherheitseinrichtungen getrennt verwalten.
Wahrend des Normalbetriebs, einschlielilich des Batteriebetriebs, wendet die Steuereinheit eine Bremskraft an,
wodurch die manuelle Bewegung des Tors verhindert wird.
Bei langerem Batteriebetrieb kann sich dadurch die Reichweite verringern.
Wenn die Bremskraft nicht ausreichen sollte, um die manuelle Bewegung zu verhindern und wird eine Verlagerung des
Tors um mehr als 3 cm festgestellt, startet die Steuereinheit ein Verfahren zur Korrektur der Position (siehe Kapitel 20).
HINWEIS: Auch wenn UMKEHRBAR ist der Motor mit dem Entriegelungssystem versehen

Nachstehend werden die zusétzlichen Parameter fir die Aktivierung der REVERSIBEL Technologie angefiihrt.

0 ! | BH30/600
02 | BH30/800
03 | BH30/600/HS
04 | BM30/400
05 | BM30/300/HS
OF | BH30/804/R

005 0 I= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 05= das Tor verlangsamt weit vor dem
Endschalter.

0-05 0 i= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 85= das Tor beschleunigt langsam und
allmahlich zu Beginn der Bewegung.

0 -05 | 0 = 7 m/min (minimale Geschwindigkeit) ... §5= 20 m/min (maximale Geschwindigkeit).

ANMERKUNG: Fur die Einstellung des Bremswegs bei konstanter Geschwindigkeit wird auf die Parameter (3
und ™ auf Kapitel 13 verwiesen.
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16 Meldung der Sicherheitseingange und der Befehle (TEST-
Modus)

Falls keine Befehle aktiviert sind, die Taste TEST driicken, um folgendes zu iiberpriifen:

P MASSNAHME UBER HERKOMMLICHE
DISPLAY MOGLICHE URSACHE SOFTWARE MASSNAHME
- Der Entriegelungsgriff ist gedffnet. Den Entriegelungsgriff schliefen und den
bB Sb Schiissel in Schliellstellung drehen.
(OO Sb) Den Anschluss an den Freigabekontakt
tiberpriifen.
_ STOPP-Sicherheitskontakt getffnet. Eine STOPP-Taste (Offner) installieren
HE !5 oder den Kontakt ST mit dem Kontakt
COM Uberbriicken.
Sicherheitsleiste COST nicht oder | Falls nicht benutzt oder man sie | Falls nicht benutzt oder man sie aus-
HE E,' falsch angeschlossen. ausschlieRen will, den Parameter | schlieBen will, den Kontakt COST mit
13 00 einstellen dem Kontakt COM uberbriicken.
_ Sicherheitsleiste COS2 nicht oder | Falls nicht benutzt oder man sie | Falls nicht benutzt oder man sie aus-
BE 12 falsch angeschlossen. ausschlieRen will, den Parameter | schlieBen will, den Kontakt COS2 mit
74 00 einstellen dem Kontakt COM Uiberbriicken.
Lichtschranke FT1 nicht oder falsch | Falls nicht benutzt oder man sie | Falls nicht benutzt oder man sie aus-
angeschlossen. ausschlieRen will, den Parameter | schliefen will, den Kontakt FTT mit
EB i 5080 und5 {80 einstellen dem Kontakt COM iberbriicken. Den
Anschluss und die Referenzen zum ent-
sprechenden Anschlussschema kontrol-
lieren.
Lichtschranke FT2 nicht oder falsch | Falls nicht benutzt oder man sie | Falls nicht benutzt oder man sie aus-
angeschlossen. ausschliefen will, den Parameter | schliefen will, den Kontakt FT2 mit
E”:' Mal 53 00 und 54 00 einstellen dem Kontakt COM Uberbriicken. Den
g Anschluss und die Referenzen zum ent-

sprechenden Anschlussschema kontrol-
lieren.

Beide Endschalter haben einen of-
fenen Kontakt oder sind nicht ange-
schlossen.

Den Anschluss der Endschalter tberprii-
fen.

Das Tor befindet sich am Off-
nungsendschalter.

Wenn die Anzeige des Endschalters
falsch ist, die Einstellung des Para-
meters 7 { Uiberpriifen.

B8 FA = — ——
Der Offnungsendschalter ist nicht Den Anschluss der Endschalter tberprii-
vorhanden oder nicht angeschlos- fen.
sen.

Das Tor befindet sich am Schlie- [Wenn die Anzeige des Endschalters
ungsendschalter. falsch ist, die Einstellung des Para-
meters 7 { iberpriifen.

g8 FC

Der  SchlieBungsendschalter st
nicht vorhanden oder nicht ange-
schlossen.

]pen Anschluss der Endschalter tberprii-
en.

i

PP

Wenn kein manueller Befehl vorliegt,

Die Kontakte PP-COM und die Anschliisse

falsch sein.

(H|H] konnte der Kontakt (N.O.) defekt an die Taste Uberpriifen.
oder der Anschluss an eine Taste
[ Ealy falsch sein. Die Kontakte CH-COM und die Anschliisse
Lrug an die Taste iiberpriifen.
F“j aln] Die Kontakte AP-COM und die Anschliisse
L an die Taste (berpriifen.
PE 0 Die Kontakte PED-COM und die Anschliis-
L se an die Taste iiberpriifen.
Wenn kein manueller Befehl vorliegt, Die Kontakte ORO - COM dberpriifen. Der
O-0n konnte der Kontakt (N.O.) defekt Kontakt darf nicht Gberbriickt sein, wenn
ruu oder der Anschluss an den Timer er nicht benutzt wird.

ANMERKUNG: Die Taste TEST driicken um den TEST-Modus zu verlassen.
Es wird empfohlen, die Abhilfen fiir die Meldungen zum Status der Sicherheitseinrichtungen und der Eingdnge immer
im Modus “Mafinahme tiber Software” durchzufthren.
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17 Meldung von Alarmen und Storungen

Das Tor 6ffnet oder
schlieBt sich nicht.

PROBLEM ALARMMELDUNG | MOGLICHE URSACHE BETRIEB
LED POWER ausgeschaltet | Keine Stromversorgung. Das Netzkabel Uberpriifen.
LED POWER ausgeschaltet | Sicherung durchgebrannt. Sicherung ersetzen. Die Sicherung nur bei ausgeschal-

teter Netzspannung herausziehen.

OFSE

Storung der Eingangsspan-

nung.

Initialisierung des Steuerge-

rats fehlgeschlagen.

Die Netzspannung ausschalten, 10 s warten und die
Stromversorgung wieder herstel-len.

Wenn das Problem weiter besteht wird empfohlen,
wenden Sie sich zwecks Uberpriifung und maglicher
Unterstiitzung an lhren ortlichen Vertragshandler.
Durch Driicken der TEST-Taste kann der Fehler voriiber-
gehend ausgeblendet und die Parameter der Steuerung
abgefragt werden.

PriE

Erfasster Uberstrom im Wech-

selrichter.

Zweimal die Taste TEST driicken oder 3 aufeinander-
folgende Befehle geben.

dA EA

Fehler bei Erfassen der
Hubdaten.

Die korrekte Positionierung des Offnungs- und
SchlieBungsendschalters priifen.

TEST driicken und priifen, ob Sicherheitseinrichtungen
Alarm ausgeldst haben.

Den Lernlauf wiederholen.

Kalibrierungsverfahren fehlge-

schlagen

Die in der Lernlaufphase verlangten Kalibrierungszei-
ten beachten.

Vor dem erneuten SchlieBen der Freigabetiir sicherstel-
len, dass am Display PHAS blinkt.

Den Lernlauf wiederholen.

Meldung iber die Auswahlan-
derung der Position des
Antriebs mit dem Parameter

T

SX
<=

— —

Werkseitig werden die Motore fiir Schiebetore mit

Rechtsoffnung geliefert 7101 (Position des Motors

hinsichtlich des Durchgangs von innen betrachtet).

Wird die Position geandert, erscheint die Meldung

dAER:

+ Das Tor in die SchlieBstellung bringen.

+ Die Stromzufuhr unterbrechen oder die Sicherung
des Primarkreises ausschrauben und 5 s warten.

« Die Stromzufuhr wiederherstellen oder die Sicherung
wieder eindrehen.

+ PROG driicken, bis am Display dAEA  verschwindet
und APP- erscheint.

Den Lernlauf wiederholen.

,",'Dt Motor nicht angeschlossen. | Das Motorkabel tiberpriifen.

FE Beide Endschalter sind akti- | Den Anschluss der Endschalter oder Fremdkorper im
viert. Endschalterblock iiberpriifen.

Beispiel: Fehler in den Konfigurations- | Den Konfigurationswert korrekt einstellen und spei-

5 EE
cIEE

parametern.

chern.

ErE |

Encoder nicht angeschlossen.

Den Anschluss an den Encoder iberpriifen. Wenn das
Problem weiter besteht wird empfohlen, den Encoder
auszutauschen.

EnEd

Schwere Betriebsstorungen
des Encoders.

Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldung er-
neut auftritt, das Steuergerat 5 s lang aus- und dann
wieder einschalten. Wenn das Problem weiter besteht,
den Encoder austauschen.

EnES
(EnE5)

Betriebsstérungen des Enco-

Die Taste TEST driicken, wenn die Fehlermeldung be-

ders. stehen bleibt, den Encoder austauschen.

Akkusbetrieb Akku fast leer.

Unzuldngliche  Stromversor- | Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit, Insekten
gung oder anderem, die Stromversorgung trennen und die

Karte sowie den Encoder reinigen. Wenn das Problem
weiter besteht, den Encoder austauschen.

EnEB

Rechenfehler des Encoders.

Das Einlernverfahren wiederholen.
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PROBLEM

ALARMMELDUNG

MOGLICHE URSACHE

BETRIEB

Das Tor 6ffnet oder
schlieBt sich nicht.

EEAF

Warmeschutz des Wechsel-
richters aktiviert.

Der Betrieb wird innerhalb von 2 Min. automatisch wie-
derhergestellt.

5EnS

Erfasste Stérung der Motor-
steuerung

Wenn das Problem weiter besteht, das Steuergerét
austauschen.

beLO (btLO)

Akkus leer.

Die Wiederkehr der Netzspannung abwarten.

Das Einlernver-
fahren wird nicht
abgeschlossen.

SEaF Entriegelungsvorrichtung  ge- | Den Entriegelungsgriff schliefen und den Schiissel in
h offnet. SchlieBstellung drehen. Den Anschluss an den Freiga-

Blinkt bekontakt tiberpriifen.

no PH Kalibrierung des Motors fehl-| Das Einlernverfahren wiederholen.

geschlagen.

Wenn das Problem weiter besteht, das Verbindungska-
bel des Encoders zum Motor iiberpriifen.

Priifen, ob der Entriegelungsgriff getffnet ist.

Die glatte Drehung des Motors Uberpriifen. Im Fall von
Problemen, wenden Sie sich an den technischen Kun-
dendienst.

Erfasste Stérung der Motor-
steuerung

Den Lernlauf wiederholen. Wenn das Problem weiter
besteht, das Steuergerat austauschen.

Probleme mit dem Encoder
oder dem Verbindungskabel.

Den guten Zustand des Verbindungskabels priifen.
Stromversorgung trennen und zufiihren.

Einen Befehl geben (Offnung/Schrittbetrieb, ... ).

;Nenn noPH NICHT erscheint, den Lernlauf wiederho-
en.

Wenn naPH erneut erscheint, den technischen Kunden-
dienst kontaktieren.

AP PE

Es wurde falschlicherweise
die Taste TEST gedriickt.

Das Einlernverfahren wiederholen.

Die Sicherheitseinrichtungen
sind in Alarm.

Die Taste TEST driicken und die Sicherheitseinrichtung/
en in Alarm sowie die entsprechenden Anschliisse der
Sicherheitseinrichtungen priifen.

UbermaBiger
fall.

Spannungsab-

Das Einlernverfahren wiederholen.
Die Netzspannung iberpriifen

Falsche Einstellung der Para-
meter 30 und 3 1.

Die Parameter 30 und 3 ! entsprechend dem Gewicht
und der Geschwindigkeit des Fllgels einstellen.

AP PL

Fehler Torlauflange.

Das Tor vollstandig schlieBen (die Meldung des En-
dschalters FC muss aktiv sein) und das Verfahren
wiederholen.

Die Verkabelung der Endschalter Uberpriifen. Wenn das
Problem weiter besteht, die Verkabelung austauschen.

Das Steuergerat auf die werkseitigen Standardwerte
zuriicksetzen und das Verfahren wiederholen.

Torlaufldnge unter dem zuldssigen Mindestwert:
Erhéhen Sie die Lange

APPR

Die maximal zulassige Torlauf-
lange wurde berschritten

Reduziere die Torlaufldnge. Kontaktieren Sie der tech-
nischer Hilfe (Das Lauf iiberschreitet die empfohlenen
technischen erlaubt).

Die Fernbedienung
hat weni? Reichwel-
te und funktioniert
nicht mit Antrieb in
Bewegung.

Die  Funkibertragung  wird
durch  Metallkonstruktionen
und Wénde aus Stahlbeton
behindert.

Die Antenne im Freien installieren.

Akku leer.

Die Akkus der Sender austauschen.

Die Blinkleuchte
funktioniert nicht.

Lampe / LED durchgebrannt
oder Drahte der Blinkleuchte
abgetrennt.

Die LED-Platine und/oder die Drahte iiberpriifen.

Die Kontrollleuchte
Tor offen funktio-
niert nicht.

Lampe durchgebrannt oder
Drahte abgetrennt.

Die Lampe und/oder die Drahte priifen.

Das Tor fiihrt nicht
die gewlinschte Be-

Falsche Einstellung des Para-
meters 7 1.

Den korrekten Installationsort mit dem Parameter 7 {
auswahlen.

wegung aus.
Das Steuergerdt ist Sicherung F2 nach einer Uber- | Die Sicherung F2 mit 2A austauschen.
ausgeschaltet und - spannung durchgebrannt.

schaltet sich nicht
ein.
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PROBLEM

ALARMMELDUNG

MOGLICHE URSACHE

BETRIEB

S5ELF

Nur fiir BH30/804/R. Das Tor
wird manuell bewegt ohne en-
triegelt zu sein, bei fehlender
Netzspannung und/oder Bat-
teriespannung

ACHTUNG: Bei Verwendung von B71/BC die
ordnungsgemafe Verbindung des Batterieladegerédts
an das Steuergerét tiberpriifen (das rote Kabel [+] muss
mit der Klemme 5 von POWER IN, das schwarze Kabel
[-] muss mit der Klemme 4 von POWER IN verbunden
werden). Andernfalls wird das manuelle Mandver nicht
richtig ausgefiihrt.

Das Steuergerat
nimmt keine Befeh-
le an.

Fehlerhafte Verbindung des
Batterieladegerats an das
Steuergerdt. Nach 5 s zeigt
das Display ALIM zur Be-
statigung der fehlerhaften
Verbindung der Klemmleiste
POWER-IN

Der Anschluss der Kabel (+) und (-) an der Klemmleiste
POWER IN des Steuergerats umkehren (siehe Batterie-
anschluss S. 2)

Durch Driicken der Taste TEST kann voriibergehend
der Fehler ausgeblendet und die Parameter des Steuer-
gerats abgerufen werden.

ANMERKUNG: Bei Druck der Taste TEST wird die Alarmmeldung voriibergehend geldscht.
Bei Erhalt eines Befehls erscheint am Display, wenn das Problem nicht behoben wurde, die Alarmmeldung erneut.
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18 Diagnostik - Betriebsart INFO

TEST Y + AUS DER TEST
~ [N ot ) ) "
| ICm|E 0 C’ | E' e\ |Lufm |- seSTREBSaRr ) 1 ik
x5s */ x_J & 1

In der Betriebsart INFO werden einige Messwerte der Steuerung B70/1DC angezeigt.

In der Betriebsart ,Bedienelemente und Sicherheitsvorrichtungen anzeigen” und bei ausgeschaltetem Motor, die
Taste TEST 5 Sekunden lang gedriickt halten. Das Steuergerat zeigt nacheinander die folgenden Parameter und den
entsprechenden erfassten Wert an:

Parameter | Funktion
P2.00 | Anzeige fiir 3 Sekunden die Firmware-Version des Steuergerats.
CAk Zeigt die Position, in der sich der Motor befindet, ausgedriickt in Umdrehungen zum Zeitpunkt der Priifung im Vergleich
- zur Gesamtlange (Beispiel: 0. {13 = Motor links eingebaut 7 { §5; 0 ! {3 = Motor rechts eingebaut 71 0 1).
Lun Anzeige der Gesamtlange des programmierten der Motor Hubs in Umdrehungen.
P Anzeige der Motorgeschwindigkeit der Motor in Umdrehungen pro Minute.
anp Anzeige der Motorstromaufnahme des Motor in Ampere (Beispiel: 001.1=1,1 A .... 016.5 = 16,5 A). Bei stillstehendem
' Motor ist die Stromaufnahme gleich 0. Indem man einen Befehl erteilt, kann man den aufgenommenen Strom erfassen.
Anzeige des ordnungsgemaBen Anlagenzustands. Bei stillstehendem Motor kann eine mégliche Uberlastung oder eine
zu niedrige Netzspannung festgestellt werden. Achten Sie auf folgende Werte:
bUS Netzspannung = 230 Vac (Nennspannung), bUS = 28,5
Netzspannung = 207 Vac (-10%), bUS = 25,5
Netzspannung = 253 Vac (+10%), bUS = 3 1,5
Zeigt den verwendeten Strom an, um eventuell erkannte Beanspruchungen von Motor zu korrigieren, die beispielsweise
e auf die niedrige AuBentemperatur zuriickzufiihren sind, ausgedriickt in Ampere (Beispiel: 0 =0 A ... 4 = +6 A). Beim Start
' des Torantriebs von ganz offen oder ganz geschlossen erhdht das Steuergerat, wenn es eine starkere Beanspruchung
feststellt, als beim Einlernen des Torlaufs gespeichert, automatisch den an den Motor abzugebenden Strom.
Zeigt die Schwelle des Stroms an, bei der die Hinderniserkennung (Quetschschutz) der Motor ausgeldst wird, ausge-
RSC driickt in Ampere. Der Wert wird automatisch vom Steuergerat auf der Grundlage der Einstellungen der Parameter 38,
und 3 { berechnet. Fiir einen korrekten Betrieb des Motors muss AP immer niedriger sein als der Wert ASC.
Eln Anzeige des Zeitraums in Sekunden, den der Motor je nach Einstellung des Parameters bengtigt, um ein Hindernis zu
' erkennen 3 . Beispiel 1.000=1s/0.120=0,12s (120 ms). Sicherstellen, dass die Motorlaufzeit iiber 0,3 s betrdgt.
Wenn das Steuergerét die Position der Torfliigel zum Zeitpunkt der Priifung kennt, zeigt das Display an:
UP UP__  Position bekannt, normaler Betrieb.
UP I Position nicht bekannt, Phase zur Korrektur der Position lauft.
Zustandsanzeige des Antriebs (offen/geschlossen).
OC 0P Antrieb in der Offnungsphase (Motor aktiv).
ot OC LL Antrieb in SchlieBungsphase (Motor aktiv).
OC -0 Antrieb vollstandig ge6ffnet (Motor nicht aktiv).
L -L Antrieb vollstdndig geschlossen (Motor nicht aktiv).
UF UF U Netzspannung zu niedrig oder liberlastet.
UF _H Uberstrom am Wechselrichter.
Zeigt die Anzahl der thermischen Schutzmalnahmen des Wechselrichters an. Wenn eine andere Zahl als 0000 an-
APLE | Gezeigtwird, priifen Sie, ob keine tbermaBigen Spannungspunkte vorhanden sind und ob der Fliigel, der in Anschlag
kommt, den Endschalter nicht aktiviert.
Uberpriifen Sie die Einstellungen der Parameter 30 und 3 I.
H by Zeigt Informationen zum elektronischen Spannungsbegrenzer an (nur ROGER TECHNOLOGY TECHNISCHER HILFE).

+ Um zwischen den einzelnen Parametern zu wechseln, die Tasten + / - verwenden. Beim Erreichen des letzten
Parameters die Taste - betatigen, um wieder zuriickzukehren.

+ Inder Betriebsart INFO kann der Antrieb betatigt werden, um seine Funktion in Echtzeit zu priifen.

+ Um die Betriebsart INFO zu verlassen, die Taste TEST einige Sekunden gedriickt halten.
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19 Mechanische Entriegelung

Im Falle einer Storung oder bei Spannungsausfall kann man das Tor entriegeln und von Hand bewegen. Bei
Installationen mit BH30/804/R kann das Tor manuelle bewegt werden, ohne es zu entriegeln.

m Fiir weitere Informationen, siehe die Verriegelungs-/Entriegelungsvorgange im
Gebrauchshandbuch der Automatisierung BH30 oder BM30.

Wenn das Tor bei stromversorgtem Steuergerat entriegelt wird, blinkt am Display 5taP.

Wenn das Entriegelungssystem wieder zuriickgesetzt wird startet das Steuergerat, falls das Tor nicht vollstandig gedffnet
oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur Korrektur der Position (siehe Kapitel 20).
Die Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Korrektur der Position.

20 Modus zur Korrektur der Position

Nach einem Spannungsausfall oder nach der mechanischen Entriegelung des Tors startet das Steuergerat, wenn das

Tor nicht vollstandig gedffnet oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur Korrektur der Position:
Das Tor startet eine Bewegung mit geringer GesohW|nd|gke|t

+ Die Blinkleuchte schaltet sich mit einer vom normalen Betrieb unterschiedlichen Sequenz ein (3 s eingeschaltet, 1,5
s ausgeschaltet).

+ Indieser Phase ruft das Steuergerét die Daten der Installation ab. Achtung! In dieser Phase keine Befehle geben, es
wird keiner der Endschalter erreicht.

+ Die Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Korrektur der Position.

21 Abnahmepriifung

Die Priifung muss von qualifiziertem technischem Personal durchgefiihrt werden.

DerlInstallateurmuss die Aufprallkrafte messen und auf dem Steuergerat die Geschwindigkeits-
und Drehmomentwerte wahlen, mit denen die Tir bzw. das motorisierte Tor die von den Richtlinien
EN 12453 und EN 12445 festgesetzten Vorschriften einhalt.

Sicherstellen, dass die Anweisungen in Kapitel T "ALLGEMEINE HINWEISE" beachtet werden.

+ Strom einschalten.

- Die korrekte Funktion aller angeschlossenen Befehle {iberprifen.

+ Die korrekte Funktion des Entriegelungsgriffs priifen. Am Display muss 5£OF blinken.

+ Den Torlauf und die Verlangsamungen Gberprifen.

+ Die Einhaltung der Aufprallkrafte iberpriifen, unter Beachtung der geltenden Normen EN 12453
und EN 12445.

+ Den korrekten Eingriff der Sicherheitseinrichtungen uberpriifen.

- Falls der Akkusatz installiert ist, die Netzspeisung trennen und seine Funktion Uberpriifen.

« Netzspeisung und Akkus (falls vorhanden) trennen und wieder anschliefen. Bei in
Zwischenposition stehendem Tor den korrekten Abschluss der Korrektur der Position sowohl
beim Offnen als auch beim SchlieRen tberpriifen.

- Die Einstellung und das richtige Auslosen der Endschalter Gberpriifen. Eventuell die
Motorposition einstellen.

+ Priifen, ob am Ende des Mandvers zwischen Tor und mechanischem Anschlag ein Abstand
von mindestens 2-3 cm besteht.

* Nur fiir BH30/804/R. Sicherstellen, dass bei fehlender Netzspannung und
Batterieversorgungsspannung, wenn der Torfligel manuell bewegt wird, das Steuergerat
versorgt wird und auf dem Display die Meldung "SELF" erscheint

* Nur fiir BH30/804/R. Wenn Batterien vorhanden sind, die Netzstromversorgung trennen
und priifen, dass auf dem Display bAEE erscheint. Wenn S5ELF gefolgt von AL!fT erscheint,
die Verbindung der roten und schwarzen Kabel an die Klemmen POWER-IN wie in Abb 2
dargestellt, andern.
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22 Inbetriebnahme

Der Installateur muss das technische Dokument der Anlage verfassen und mindestens 10 Jahre lang aufbewahren. Es
muss den Schaltplan, die Zeichnung und das Foto der Anlage, die Risikoanalyse und die angewandten Losungen sowie
die Konformitatserklarung des Herstellers aller angeschlossenen Geréte, die Bedienungsanleitung aller Gerate und/
oder Zubehorteile und den Wartungsplan der Anlage enthalten.

Ein Kennschild mit den Daten der Automatisierung, dem Namen der flr die Inbetriebnahme verantwortlichen Person,
der Seriennummer und dem Baujahr sowie dem CE-Zeichen am motorisierten Tor oder der Tiir befestigen.

Ein Schild und/oder ein Etikett mit den Angaben der Vorgange zum manuellen Entriegeln der Anlage befestigen.

Die Konformitatserklarung, Anweisungen und Warnungen fiir den Gebrauch und den Wartungsplan erstellen und dem
Endbenutzer zur Verfiigung stellen.

Sicherstellen, dass der Endbenutzer den ordnungsgemalen Betrieb der Anlage, automatisch, manuell und die
Notfallfunktion verstanden hat.

Den Endbenutzer iiber die mdglichen Gefahren und Risiken informieren.

23 Wartungsarbeiten

Alle 6 Monate eine planmafige Wartung durchfiihren.

Den Reinigungszustand und die Funktion dberpriifen.

Bei Vorkommen von Schmutz, Feuchtigkeit, Insekten oder anderem, die Stromversorgung trennen und die Karte sowie
die Hiille reinigen.

Das Priifverfahren erneut durchfiihren.

Falls man Oxidation auf der Schaltungsplatine feststellt, diese ggf. austauschen.

Priifen Sie regelmaRig die Leistungsfahigkeit des Akkus.

24 Entsorgung

Das Produkt muss immer von technisch qualifiziertem Personal mit den geeigneten
Verfahren ausgebaut werden. Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen, von
denen einige recycelt werden konnen. Informieren Sie sich ber die Recycling- oder
Entsorgungssysteme, die flir diese Produktkategorie von den ortlich gultigen
Vorschriften vorgesehen sind.
Es ist verboten, dieses Produkt zum Haushaltsmdill zu geben. Daher differenziert nach den
Methoden entsorgen, die von den ortlich gltigen Verordnungen vorgesehen sind; oder das
Produkt dem Verkaufer beim Kauf eines neuen, gleichwertigen Produktes zuriickgeben.
Ortliche Verordnungen konnen schwere Strafen im Falle der widerrechtlichen Entsorgung
dieses Produkts vorsehen. Achtung! Bestimmte Teile des Produktes kdnnen Schadstoffe oder
gefahrliche Substanzen enthalten, die, falls in die Umwelt gegeben, schadliche Wirkungen auf
die Umwelt und die Gesundheit der Menschen haben konnten.

25 Zusatzliche Informationen und Kontakte

Alle Rechte beziiglich dieser Verdffentlichung sind ausschlieBliches Eigentum von ROGER TECHNOLOGY.

ROGER TECHNOLOGY behilt sich das Recht vor, eventuelle Anderun?en ohne Vorankiindigung anzubringen. Kopien,
Scannen, Uberarbeitungen oder Anderungen sind ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch ROGER TECHNOLOGY
ausdriicklich verboten.

Das digitale Format (PDF) und alle eventuellen zukiinftigen Aktualisierungen stehen im geschiitzten Bereich unserer
Website www.rogertechnology.com/B2B auf der Seite Self Service zur Verfiigung.

KUNDENDIENST ROGER TECHNOLOGY:

Aktiv: von montags bis freitags
von 8:00 bis 12:00 Uhr und von 13:30 bis 17:30 Uhr
Telefon: +39 041 5937023
E-Mail: service@rogertechnology.it
Skype: service_rogertechnology

125




